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» Osszegzés

A CHCNAV AlphaAir 6 (AA6) légi LIDAR eszkozt Gsszetett és nagy
kiterjedésli terepfelmérésre tervezték. Az U fejlesztésli, prizmas
szkenner technoldgiat egy kiemelkedd minéségl IMU szenzorral
otvozve az AAG akar 2100 méteres maximalis hatotavolsagot biztosit.
Konnyd, integralt kialakitasa javitja a repulési id6t, mig a nyilt interfészek
biztostjak a kompatibilitdst a tdbbrotoros és merevszarnyu UAV
platformokkal.

» 2100m hatétavolsag, kivalé min6ségoé IMU szenzor

Tovabbfejlesztett [ézer technoldgia

2100 m hatétavolsag

Kivalé mindségl, 0.3°/h stabilitasa IMU

Kalibracio mentes IMU szenzor

Tipikus AGL 400-600m-ig kiterjesztve

300,000 pts/s, 20 pts/m?
@ 120 m AGL @ 400 m AGL

+ 5th generaciés RWP feldolgozas, 7 periodusu képességgel
+ Valos ideji, tobbperiddusu algoritmus tamogatja a valos idejii pontfelhé 2000k PRR-ben



> Single/Dual kamera lehetéségek, 100 MP felbontas, 110° Ultraszéles
latészog (FOV)

AAG6 egykameras verzid AAG6 Dual-kameras verzié

* 4/3-inch CMOS szenzor * Dual 1.8-inch APS-C CMOS szenzorok
* 25 MP felbontas * 26 MP felbontas

* Tamogatja a 100MP felbontas * 110° ultraszéles FOV

» Akar 30%-al magasabb hatékonysag (AA6-
hoz képest)

> 1.35kg ultrakonnydi, integralt dizajn, akar 15 km? lefedettség

50 perc

50 perc repltilési id6
(CHCNAYV X500 drénnal)

1.35 kef,

7115 km? ?

15 km? lefedettség/misszid

> Nyilt intrefészek, széleskorii UAV kompatibilitas

~ * Nyilt interfészek
N + Zokken6mentes integracio multirotoros és

merevszarnyu platformokkal

M300/M350 X500 P35

> Felhasznalasi teruletek

Foldmérés Erdészet Utmérés Magasfesziiltségi vezetékmérés



SPECIFIKACIOK

» Képalkoto rendszer

Modell AAG AABD
Felbontas 25 MP (6144 x 4096) 100 MP (12288 x 8192) 26 MP x 2 (6252 x 4168)
Fékusztavolsag 12 mm 16 mm
Erzékel mérete 4/3 in 1.8in

Min. trigger intervallum 0.5s @25 MP 1s @100 MP 1s

FOV 74° 110°

> Lézerszkenner

Lézer osztaly 3R (6sszhangban az IEC 60825-1:2014)

Hullamhossz 1535 nm

Lézer impulzus ismétlési sebesség 100 kHz 200 kHz 300 kHz 500 kHz 1000 kHz 2000 kHz
Max. hatétavolsag,@p > 80%!" 2100 m 1800 m 1700 m 1450 m 1000 m 525m
Max. hatétavolsag@p > 10%" 960 m 870 m 750 m 640 m 460 m 320m
Max. hatétavolsag®?, reflektivitas> 80% 2100 m

Minimum hatétavolsag® 10m

Pontossag™ 15mm 10, @150 m

Szabatossag™ 5mm 1o, @150 m

Multi-period Akar 7 zéna

Latoszog 90°

Max. szkennelési sebesség® Akar 2,000,000 pts/sec

Szkenner sebessége 400 lines/s

Visszaverédés®™ Akar 16

> Altalanos rendszerteljesitmény

Suly 1.35kg 1.85 kg

Méret 155 mm x 120 mm x 129 mm 223.5mm x 120 mm x 129 mm
Hattértar 512 GB

Kiolvasasi sebesség 200 MB/s

Platform kompatibilitas multirotoros és merevszarnyu UAV platformok

» Helymeghatarozas

GPS:L1,L2,L5
GNSS rendszer GLONASS:L1,L2
BEIDOU:B1,B2,B3
GALILEO:E1,E5a,E5b
IMU frissités 500 Hz

Pontossag utéfeldolgozas utan 0.006° RMS pitch/roll (post-processing, 10)
0.015° RMS heading (post-processing, 10)

Poziciépontossag utéfeldolgozas utan 1.cm + 1 ppm (vizszintes) 1.5
cm + 1 ppm (magassagi

» Kornyezet

Uzemi homerséklet 220 °C to + 50 °C

IP besorolas P64

» Elektromos

Bemeneti fesziiltseg 24V (feszultsegtartomany 17~ 30 V)

Tipikus energiafogyasztas 40 W @300kHz, 2001/s 50 W @300kHz, 200l/s
Max. energiafogyasztas 46W 60W

» Opcionalis szoftver

CoPre elofeldolgozo szoftver Transzformalas, Igazitas és pontfelhé optimalizalas

CoProcess pontfelho kiértékeld szoftver Terep modul, CAD modul, Féldmunka modul

* A specifikaciok el6zetes értesités nélkiil valtozhatnak.

(1) Tipikus értékek atlagos kériilmények kozott.

(2) Tavolsag meghatarozasa: Az a tavolsag, ahol a kibocsatott Iézerimpulzusok 50%-a érzékelhetd. Tobb céltargy megvilagitadsa esetén az impulzusenergia-szoéras csokkentheti a hatétavolsagot.

Tesztkortlmények: 100 kix kornyezeti fényben, kdzponti latdmezdében, 23 km-es latdtavolsag mellett, a 1ézersugar atméréjénél nagyobb sikcélpont és merdleges Iézerbeesés mellett végezték. A maximalis tavolsag
ellenérzéséhez konzultalni kell a mliszaki tdmogatassal vagy hivatalos partnerekkel.

(3) A pontossag a mért mennyiség és a tényleges (valodi) értékének megfeleldségi foka. A fenti specifikdciokat meghatarozott tesztkériilmények kozott érték el, beleértve a 25 °C kérnyezeti hémérsékletet, az 500 kHz-es
LiDAR pontsebességet, a 80%-0s céltargy visszaverédését és a 120 m és 400 m teszttavolsagokat. A teljesitmény a kérnyezeti és lizemi korilményekt gben valtozhat. Minden specifikacio csak referenciaként szolgal.
(4) A pontossag azt a mértéket jeldli, amellyel a tovabbi mérések ugyanazokat az eredményeket mutatjak. A fenti specifikaciokat meghatarozott tesztkériilmények kozott érték el, beleértve a 25 °C kérnyezeti
hémérsékletet, az 500 kHz-es LIDAR pontfrekvencia-tartomanyt, a 80%-os célpont visszaverédését és a 120 m és 400 m teszttavolsagokat. A teljesitmény a kornyezeti és lizemi koriilményektél fiiggéen valtozhat. Minden
specifikacié csak referenciaként szolgal.

(5) Maximalis szkennelési sebesség: akar 2 millié pont masodpercenként; a konfiguralhaté beallitasok kozé tartozik a 2M, 1M, 500k, 300k, 200k és 100k pont masodpercenként.

(6) A visszhangok tényleges szama a miikddési kérnyezettd| fiigg, legfeljebb 16 visszhang tamogatott. A szamitast a CHCNAV CoPre szoftverrel kell elvégezni.
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