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FELMERO USV

Az Apache 4 egy fejlett pilota nélkdli felszini hajé (USV), amelyet kifejezetten hidrologiai felmérésre és
mélységmeérésre terveztek, és amely a nagy pontossagu helymeghatarozds és az automatikus
navigacios vezérlési technoldgia legjavat 6tvozi. Az APACHE 4 USV az ADCP (Acoustic Doppler
Current Profiler) hidrografiai keresztmetszeti aramlasmérések elvégzésekor a felhasznald igényeihez
alkalmazkodik, kompatibilis a piacon kaphaté legtobb fedélzeti ADCP rendszerrel.

A kétrétegli hajotest konnyl kialakitasaval, az Android taviranyitéban lévé valos idejl vided- és
adatvisszajelzéssel, egyszer(ivé, biztonsdgossa és pontosabba teszi a felmérést. Fel van szerelve
automatikus navigacioval, adaptiv egyenes vonalu vizaramlasi technologiaval és egyhelyben lebegd
technoldgiaval, ami jelentésen javitjia az aramlasi sebesség becslésének pontossagat.

A belsé GNSS+IMU modul még akkor is megbizhaté poziciot és iranyt biztosit az ADCP és az
autopildta vezérl6 szamara, ha a GNSS helymeghatarozas a takart kdrnyezet miatt romlik.

Az Apache 4 USV tamogatja a CHC integralt kompakt, multi-beam szonarjat és mas miszereket is,
amelyek tokéletes integralt megoldasokat kinalnak. Alkalmazhat6 hidrolégiai aramlasméréshez, viz
alatti topografiai felmérésekhez, vészhelyzeti katasztrofamedfigyeléshez, kikotsé- és mitargyépitéshez

és mas egyeb terlleteken.

FEJLETT NAVIGACIOS
KONTROLLER

Integralt adaptiv vizaramlasi egyenes és
lebeg6 technologia.

Az automatikus vezérl6rendszer lehet6vé teszi
az APACHE 4 szamara, hogy a GNSS+IMU
altal biztositott stabil pozici6 és irany
segitségével a keresztmetszet mentén egyenes
vonalban,  biztonsagosan  navigalion a
profilképnek megfeleléen, ahogy az aramlas,
turbulencia stb. valtozik. A helyben lebeg6
technoldgia biztositia, hogy az APACHE 4
stabilan lebegjen a turbulens aramlasban az
ADCP-medfigyelés kezd6- és végpontjan,
javitva az aramlasbecslés pontossagat.

OKOS ANDROIDOS
VEZERLES

Az  Android rendszerii  taviranyité
hatékonyabba teszi a munkat.

A megbizhaté adatatvitelt a 4G és a 24
GHz-es kommunikacid biztositja az Android
tavvezérlével. Az Easysail alkalmazast a
CHCNAV  o6nalléan fejlesztette ki a
hidrografiai és bathymetriai felmérésekhez.
Tamogatja az utvonaltervezést, a valos idejl
visszajelzést az adatokrol és a videérol, az
adatgydjtést és az utoéfeldolgozast és egyéb
funkciokat, ami hatékonyabba és
kényelmesebbé teszi a miveleteket.
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BEEPITETT EGYSUGARAS
VISSZHANGLOKATOR

Bévitse a pilota nélkiili felmérési képességét.

Az egysugaras szondazasi adatok felhasznalhatok
az ADCP fenékkovetési adatok pontossaganak
ellenérzésére, és akar kozvetlenil az ADCP
aramlasmérd szoftverbe is betaplalhatok az ADCP-
adatok  elérhetetlenségének  kompenzalasara,
kiterjesztve az ADCP-méreések
mélységtartomanyat. Es egyuttal az aramlasi
sebességprofil-méréshez kapcsolédo
vizmélységprofil-adatokat is szolgaltat.

KOMPATIBILIS A
LEGGYAKORIBB ADCPS-
EKKEL

Sokoldalu. Akar 35 kg hasznos terhet is képes
szallitani.

Az APACHE 4 kozepén talalhatdo hozzaférési pont
kialakitasa a piacon vezet6 ADCP-k szamara kinal
személyzet nélklli keresztmetszeti aramlasmérési
megoldasokat. Az Apache4 kilonésen alkalmas az
olyan ADCP-érzékeléket hasznald hidrologusok
szémara, mint a CHC Riverstar, M9, RTDP 1200,
RiverPro és RiverRay, akik integralt, hordozhaté és
medfizethetd piléta nélkili megoldast keresnek.
Nemcsak az ADCP-t hordozza, hanem biztositja annak
pozicionalasi, tajolasi, aramellatasi, vizszigetelési,
halézati és 4G atviteli megoldasait is. A CHC HQ-400
kompakt multi-beam  szonar, oldalsé6 szonar,
vizmin6ség-monitor és mas kilonb6z6 integralt
megoldasokat is kinal.




CHCNAV

HATEKONY
HIDROGRAFIAI
DRON

Android taviranyitas Adodkésziilék ADCP hozzaférési Félig beagyazott motor
pont
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SPECIFIKACIOK

Hajotest mérete
(Hx Sz x M)

Anyag

Suly (teher és akkumulator

nélkal)

Maximum payload
Hullam&Szél allésag
Hajotest kialakitasa
GNSS

Vizallésag

Merilés

Jelzéfények

Kamera
ADCP szerel6nyilas
ADCP kompatibilitas

Elérheté mlszerek

Biztonsag

Akadalyelkerllés tavolsag

és hatétavolsag

Tipusa

Propeller tipusa
Iranyitas

Maximum motor telj.

Maximum motor fordulat

Motor beépitése
Li-ion akku. kapacitas

Tapellatas

Uzemids

Maximum Sebesség

Kijelz fényereje
Kijelz6 felbontas
Belsé memoria

Uzemidé

Kommunikacids frekvencia

Periférias interfész

Adatkommunikacio
Taviranyité
kommunikacio
Hatosugar

SIM kartya foglalat

Interface

CHC Navigation Headquarter
Shanghai Huace Navigation Technology Ltd.
577 Songying Road, Qingpu,

201703 Shanghai, China
+86 21 54260273

1.2mx0.75mx 0.4 m

Makromolekularis poliészter szénszal
13 kg

35 kg

3" sz¢l és 2™ hullam allésag
Haromtest( hajé

Belsé GNSS kett6s antenna

P67

12 cm (Uresen)

Kétszinl jelzéfények

(Mihold és helymeghatarozas allapota)
360° mindeniranyu video

240 mm

Kompabilitis: M9, RiverPro, RiverRay,

RioGrande, RCP and other navigable
ADCP

ADCP, integralt kompakt, tébbsugaras
ultrahangos szonar, oldalsé szonar,
vizmin&ségi monitor, mintavételi vodor
MilliméterhulldmU akadalyelkeriilés, I6kharitoval és
kettds hajotest kialakitassal felszerelve, automatikus
visszatérés alacsony toltéttség esetén,

0.2~40m
(horizontally & vertical angle:112°x 14°)

Meghajtas

Elektromos

Kefe nélkili DC

Kormanyzas nélkul kormanyzott motor
1000W

7200 rpm

Beépitett

32.4V 23.1Ah*4 rechargeable lithium battery

Tamogatja az egy akkumulatoros fliggetlen tapegységet
vagy a két akkumulatoros kiegyensulyozott tapegységet

8 6ra @ 1.5 m/s(dupla akkumulatorral,
tamogatja a gyors cserét)

6 m/s

Taviranyité

1000nit

1920*1200

RAM 4GB, Tarhely 64GB
5 dra

2.4 GHz

USB port, Nano SIM kartya foglalat,
TF kartya max. 128GB, USB Type-C

Kommunikacio

Szabvanyos 4G és RC

4G és 2.4 GHzRC

Remote control: 1 km és 4G: végtelen
Nano SIM

2x RJ45 port; 3x RS232 serial port
1x RS485 serial port

WWW.CHCNAV.COM |

CHC Navigation Europe
|10ffice Campus, Building A,
Gubacsi ut 6, 1097
Budapest, HUNGARY

+36 20 421 6430
Europe_office@chcnav.com

Navigaciés mod Manualis vagy Auto-Pilot

Master Control vizallésag P67

Tarhely Helyi tarolas (tébbcsatornas tarolas)
és tavoli tarolas

Easysail Utvonaltervezés és autondm navigacio. Teljes
futasteljesitmény-statisztika, hatralévé
futasteliesitményre emlékeztetd, tobbszogU videod és
online térképmegjelenités. hajétest paraméterek
vezérlése, fizikai és virtudlis joystickok,
lebegésvezériés, rendszer dnellendrzés
bekapcsolaskor. Adatgydijtés és utélagos
feldolgozas. Az utéfeldolgozas tamogatja a
hullamforma atfedést és a helyzetkorrekciot.
Koordinatakonverzio, réppalya, vizmélység,
hulldmforma és hajétest paraméterek valds idejli
megjelenitésének tdmogatasa. Szoftver és firmware
push frissités online. eredmények exportalasa USB
flash meghaijtéval és Type-C kabellel.

Helymeghatarozas

MUholdrendszer BDS B11/B21 /B3l. GPS L1C/A/L2P(Y)/
L2C/L5. Galileo E1/E5a/E5b.
GLONASS L1/L2. QZSS L1/L2/L5

Csatornak 1408

Single Point Position (RMS) Horizontal: 1.5 m  Vertical: 2.5 m

DGNSS pontossag Horizontal: 0.4 m + 1 ppm

Vertical: 0.85 m + 1 ppm

Horizontal: 8 mm + 1 ppm
Vertical: £15 mm + 1 ppm

Satel 3AS protocol, CHC protocol (1) , TT450
protocol, Transparent Transport Protocol

0.1 °@0.915 m alaphelyzet
Inertial Navigation Stability 6 ° h (Pontossagi csillapitas 1 m, 20 s utan)
IMU frissitési rata 200 Hz

D270 Single beam Echo Sounder

RTK pontossag

Radio protokollok

Irnypontossag

Adat formatun CHCGD ' , NMEA SDDPT/SDDBT,
original waveform

Operacioé rendszer Linux

Suly 0.84 kg

Hatotavolsag 0.15mto 200 m

Pontossag +0.01 m + 0.1% x D (D a vizmélység)
Felbontas 0.01m

Max. mintavételi sebesség 30Hz

Frekvencia 200 kHz

Sugar szoge GE5REEN

t:ﬁg?:::;ss‘ég beallitasi 4 460m/s~1700mis

Tapfesziiltség 10-36V DC

Vizallésag P67

Integralt vizhémeérseéklet-  -55°C~+100°C, a hangsebesség valds
érzékeld idejl korrekcidja

Maximalis adételjesitmény ~ 300W

Energiafelvétel 10W

2 CE

*Specifications are subject to change without notice.

(1) CHCGD & CHC protocol is CHCNAV format.

© 2024 Shanghai Huace Navigation Technology Ltd. All rights reserved. The CHCNAV and CHCNAV
logo are trademarks of Shanghai Huace Navigation Technology Limited. All other trademarks are the
property of their respective owners. Revision September 2024.
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CHC Navigation USALLC
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+1 702 405 6578
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