SPECIFIKACIO CHCN AV

» Altalanos Rendszer Informacié » Kommunikacié
- P H:<3cmRMS® A— 2.4GHz & 5GHz .
Abszol Wi-F
bszolut pontossag V- <3 cm RMS © i-Fi EEE 802.11n/ac (U-NII-1/3) Geospatlal
Relativ pontossag <1cm®@ Bluetooth V5.3 (BR+EDR+BLE)
Energia ellatas Integralt akkumulator Portok 1 x"USB V3.0 'Type-C port (adat letdltés)
Akkumulator kapacitas 47.5Wh 1/4" csatakozo
Uzemidé a beépitett
akkumulatorral 150 perc @
Energia felhasznalas 16 W » Opcionalis szoftverek
Tarhely 512 GB o P PO p o o
Adatgydijtés vezérlés, valds ideji pontfelhd dh |d |_
SmartGo szoftver ) o
Sty Crbumugional aha Adetgy Tt veze Handheld Real-Time 3D LiDAR Scanner
Uzemi hémérséklet -20 °C to +50 °C POS feldolgozas, kiigazitas és finomitas, . o o
i - pontfeln6 generaids, 3D modellezés. Deep INS + SLAM Fusion for Reliable Mapping
Behatolas elleni védelem IP64  (according to IEC 60529) CoPre intelligent Tamogatja a szinezett pontfelhdket, a 3D
processing szoftver halos modelleket és a 3D Gauss-splatting

(3DGS) kimeneteket.

Pontfelh&-feldolgozas beépitett CAD

A CoProcess 2025 .
» Lézer szkenner eszkézikkel
Lézer klasszifikacio Class 1 Eye Safe
*All specifications are subject to change without notice.
x o —
Hatotav 40 m @10% Reflectivity (1) According to CHCNAV test condition.Accuracy and reliability are determined under open
Csatornak 64 sky, free of multipaths, optimal GNSS geometry and atmospheric condition. Performances
assume minimum of 5 satellites, follow up of recommended general GPS practices.
Max. hatékony 1 visszatérés: 576 000 pts/sec 2 (2) Measured under laboratory conditions; actual performance may vary.
mérési sebesség visszatérés: 1152 000 pts/sec (3) Tested and obtained in a standard laboratory environment at 25°C.
: (4) Splash, water, and dust resistant and were tested under controlled laboratory conditions
Latémezé 360° x 189° with a rating of IP64 under IEC standard 60529.
Hullamhossz 905 nm

» Helymeghatarozo és tajékozoédasi rendszer

GPS: L1,L2,L5

GNSS rendszer GLONASS: L1,L2
BEIDOU: B1,B2,B3
GALILEO: E1,E5a,E5b

IMU frissités 500 Hz

Gyro nulla torzitasu instabilitas ~ 0.5°/hr

Gyro véletlenszerii séta 0.01°/hr v 1 ' i
o 3 o a
Acc nulla torzitas instabilitas 10 ug RV O
Acc véletlenszerii séta 0.017 m/s/ihr R
A
» Kamera e
e
Kamerak szama 2 S
I
Felbontas 48 MP /
Szenzor méret 1/2 inch
FOV 340°(H) x 360°(V)
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Nagy sebesséegu szkennelés és rendkiviil széles

» Fobb jellemzok latomezo a teljes lefedettség érdekében

Az RS7 a CHCNAV nagy teljesitmény, kézi LIDAR SLAM szkennerje éplletek
és bels6 terek felméréséhez. A nagy pontossagu INS és SLAM technoldgiak
Otvozésével, valamint a 0,5°/h-nal jobb torzitasinstabilitasu IMU-val biztositja a
stabil mozgaskovetést a kevés jellemzbvel rendelkezé kdrnyezetekben is. 1,15
millié pont/masodperces LiDAR-ral, 360° x 189°-0s ultraszéles latdmezdvel, HD

képalkotassal, 3D Gauss-splattinggel és felh6 alapu munkafolyamatokkal az

RS7 hatékony és koltséghatékony 3D-adatok rogzitését teszi lehetbvé.

Az RS7 egy Uj generacios LIDAR szkennerrel rendelkezik,
amely masodpercenként akar 1,15 millié pontot képes

360° x 189°-0s ultraszéles latomezéjével kézi szogbeallitas

nélkul is régziti a mennyezetet és a sarkokat, igy teljes és
régziteni, igy nagy pontossaggal képes finom targyakat és pontos szkennelést biztosit.
fellleti texturakat rogziteni.

» Fobb funkcidok » HD szinek és valésaghii megjelenités

+ A Sony binning technolégiaval ellatott kettés 12 MP HD kamera
élesebb képeket biztosit gyenge fényviszonyok kozott.

+ A CHCNAV HPGS 2.0 motor 3D Gauss-splatting modelleket general

i, Nagy sebességii LIDAR Nagy pontossagu IMU a valos szinekkel tortend jelenet-rekonstrukciohoz, 6tvézve a vizualis
<360°= o o @3 realizmust a pontos geometriai részletekkel.
I Akar 1,15 millio pont/masodperc IMU torzitas instabilitasajobb,
360° x 189° ultraszéles latomezd mint 0,5°/h
» Bovitheto architektura cloud feldolgozassal
- HD képalkoto rendszer Bovitd interfészek n,Dm
Két 12 MP HD kamera élesebb Bdvithet6 kialakitas nyitott hardver =

képekeért gyenge fényviszonyok
kozott

interfésszel és SDK-val

» Mély INS + SLAM fazio a megbizhaté felmeéreésert Az RS7 bévithets kialakitasy, nyilt hardver interfésszel A CHCNAV CoCloud-dal integralt RS7 egységes eszkéz-felhd

és SDK tamogatassal rendelkezik. munkafolyamatot biztosit. A terepi adatok egyetlen kattintassal
feltolthetdk, és a feldolgozas automatikusan elindul.
A pontfelhdk, halés modellek és 3D Gauss-splatting
eredmények azonnal felhasznalhatok.

+ A 0,5°h eltérési, nagy pontossagu IMU-val
felszerelt RS7 pontosan kéveti a mozgast olyan
kevés jellemzdvel rendelkezé kdrnyezetben, mint
a folyosok és a tdbbszintes Iépcséhazak.

» Felhasznalas

+ Erételjes tehetetlenségi teljesitménye stabil és
teljes SLAM-eredményeket biztosit még akkor is,
ha a geometriai jellemz6k korlatozottak.
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Kdzbiztonsag és Kulturalis turizmus és
torvényszéki nyomozas oréksegvedelem

Epitészeti felmérés






