SPECIFIKACIOK

» GNSS Teljesitmény"

Csatornak 1408 csatorna with iStar2.0
GPS L1C/A, L1C, L2C, L2P(Y), L5
GLONASS G1,G2,G3

Galileo E1, E5a, E5b, E6*

BeiDou B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b
QZSS L1C/A, L1C, L2C, L5

NavIC/ IRNSS L5*

SBAS L1C/A*

» GNSS Ponotossag®?

H: 8 mm + 1 ppm RMS

V: 15 mm + 1 ppm RMS
Initialization time: <10 s
Initialization reliability: >99.9%
Post-processing H: 3 mm + 1 ppm RMS
kinematic (PPK) V:5mm + 1 ppm RMS

Support B2b-PPP, E6B-HAS

Real time kinematic (RTK)

PPP H:10cm | V:20 cm
High-precision static \73255 mm:gi SSnT RRI\I\/IASS
Static and rapid static CgrinquggSppnersl\ﬁys
Code differential H: 0.4 m RMS | V: 0.8 m RMS
Autonomous H: 1.5 m RMS | V: 2.5 m RMS

With GNSS signal: +3 cm (20)
Without GNSS signal: 5 cm (20)
SFix survey® @20 m radius
Supports seamless SFix
initialization, tilt compensation 0-360°

Visual-fusion survey, multiple points
per shot, range up to 20 m
. With GNSS signal: typical accuracy
Vi-LiDAR survey +5cm @15 m
Without GNSS signal: powered by SFix,
reliable in all obstructed scenarios

IMU update rate 200 Hz, AUTO-IMU

IMU tilt angle 0-60°

IMU tilt-compensated 8 mm + 0.3 mm/° tilt down to 30°
» LiDAR

30 m @ 10% reflectivity

Hatotav 70 m @ 80% reflectivity

FOV H: 360°| V: 90°

Eye - Safety Class Class 1 (IEC60825 - 1:2014)

Pont gyakorisag 860,544 pont/masodperc (1x visszhang méd)
Sorok szama 96

» Vi-LIDAR Kamera

Pixel 8 MP HD telephoto
Rekesz érték F/2.2
FOV 77.5°(H)* 48.8°(V)

Optimal ImagingRange 5-20m

Vi-LiDAR érintésmentes felmérés, AR
vizualis navigacio

Funkciok

» Szines kamera

Pixel 2 MP, kettés kamera
FOV Kettés kamera kombinalt latdmezé 130° (H) x 46° (V)
Funkciok

Széles latoszogl szinezés, valos szinekkel

B rendelkezd pontfelhd
» Alsé kamera

» Kornyezet

Uzemi homérséklet -20°C - +55°C(-4°F - +131°F)
Tarolasi hémérséklet -40°C - +75°C(-40°F - +167°F)
Behatolas elleni védelem IP67* (IEC 60529)
Utésallosagi fokozat IKO8

» Hardware
Méret (HxSzxM)

208 mm x 162.0 mm x 95.5 mm
(8.191in x 6.38 in x 3.76 in)

Sualy 1.39 kg (3.06 Ib)

LiDAR védelem Szabvanyos védéburkolat
Elélap 2 LED, 1 fizikai gomb

» Elektronika

Akkumulator 7.2 V1 9900 mAh/ 71.28 Wh

SFix / Vi-LiDAR / Point Cloud Scan: ~15 W
UHF/ 4G RTK Rover: ~4 W

Akkumulatorral  valo SFix / Vi-LIDAR / Point Cloud Scan: akér 5 h
miikédési idé © UHF/4G RTK Rover: 22 h

Tamogatja az akar 30 W-os PD

gyorstoltést, teljes feltdltés 5 éra alatt

Energiafogyasztas

Gyors toltés

» Kommunikacio

Wi-Fi IEEE 802.11g
IEEE 802.11ac VHT80 CH42 & 155
Bluetooth® 5.0 & 4.2 +EDR, backward compatible

Standard Internal Rx only: 410 - 470 MHz
Protocol: CHC, Transparent, TT450

64 GB belso (akar 1 ora helyszini szkennelés vagy
30 dra pontfelhé-adattarolas), 1 TB-ig bévithetd

1 x USB V3.0 Type-C port (adatletoltés)
1 x UHF antenna port (SMA male)

RTCM 2.x / 3.x, CMR input/output
HCN, RINEX 2.11/3.02

Adatformatumok NMEA 0183 output, NTRIP client
Post-processing free LAS point cloud output
with GEO coordinates

Beépitett UHF radio

Tarhely

Portok

» A torvények és elGirasok betartasa

RE Directive 2014/53/EU, IEC 62133-2:2017,
EN 18031-1/-2: 2024, IEC 62368-1:2014,
Nemzetkozi IEC 60825-1-2014,
szabvanyok FCC Rules and Regulations Part 15,
Radio Equipment in JAPAN,
UN Manual Section 38.3

L CeEFE

*Specifications are subject to change without notice.

(1) Compliant, but subject to availability of Galileo, QZSS and IRNSS commercial service
definition. Galileo E6, Galileo E6 High Accuracy Service (HAS), IRNSS L5 and SBAS L1C/A will
be provided through future firmware upgrade.

(2) Accuracy and reliability are determined under open sky, free of multipaths, optimal
GNSS geometry and atmospheric condition. Performances assume minimum of 5 satellites,
follow up of recommended general GPS practices. PPP accuracy is subject to the region,
environment, and convergence time. High-precision static requires a minimum of 24 hours
of long-term observation and precise ephemeris.

(3) Beyond 20m, error increases ~3cm per additional 10m.

(4) Splash, water, and dust resistant and were tested under controlled laboratory conditions
with a rating of IP67 under IEC standard 60529.

(5) Battery life is subject to operating temperature, environment, and working mode.

All test values above are from CHC Navigation internal labs under typical conditions. Actual
results may vary due to product differences, software versions, usage, and environmental
factors.

Pixel 2 MP

FOV 90° ©2025 Shanghai Huace Navigation Technology Ltd. All rights reserved. The CHCNAV and
CHCNAV logo are trademarks of Shanghai Huace Navigation Technology Limited. All other

Funkcidk AR vizualis kitlizés trademarks are the property of their respective owners. Revision August 2025.
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CHCNAV

ViLi 1100

Sokoldalu Visual-LIDAR GNSS vevo,

kiemelkedo pontossaggal

Geospatial




» Megbizhat minden FIX-ben!
[ T E—

A ViLi i100 a CHCNAV zaszléshajoja, a Visual-LIDAR GNSS
RTK vev6, amely a kdvetkezd generaciés, nagy pontossagu
felmérésekhez készilt. A fejlett GNSS miholdas jelek
szlirésével, tucatnyi érzékeldvel, SFix 2 .0 algoritmusokkal és
integralt Vi-LiDAR-ral biztositja a centiméteres pontossagot.

A komplex kdrnyezetekre tervezett ViLi i100 pontos
adatgyljtést tesz lehetévé kulénbdzd terepeken, igy a
felhasznalok a GNSS hagyomanyos hatédrain tual is
magabiztosan dolgozhatnak.

» Pontossag mindenhol

3 x Jobb, Tobbutas automatikus sziirés

° A kovetkez6 generaciés, 860 000 pont/masodperces LiDAR-fuzid
pontosan rogziti a kornyez6 éplletek 3D térbeli adatait GNSS jel nélkiili
-~ kornyezetben, mig a valés ideji mlholdas palyaelemzés automatikusan
kiszlri az akadalyok vagy visszaver6dések altal okozott tobbutas hibakkal

érintett jeleket.

< 5 cm Abszolut ponotssag

Biztositson stabil, ugrasmentes pozicionalast 5 cm-es abszolut
pontossaggal, még keskeny sikatorokban, sirl erdékben vagy magas
éplletek kdzelében is.

» Tovabbfejlesztett SFix 2.0 motor

5 cm @20 m GNSS-jel nélkiili tertileteken

A tovabbfejlesztett SFix 2.0 motor 860 000 pont/masodperces 3D
|ézeradatok és SLAM-alapu szogkorlatozasok segitségével 5 cm-
es pontossagot biztosit 20 m-en belll, még GNSS-jel nélkdli
tertleteken is, igy miholdak nélkdl is pontos helymeghatarozast
tesz lehetdvé.

MérGallomas g

ﬁ fi
Total Station @ ViLii100®

Nincs szlikség a Mérdallomas bekapcsolasara, valodi ,GNSS
barhol” élményt nyujt, még eresz alatt, hidak alatt vagy siri
épitkezéseken is.

ViLi 1100 g

» 3D Pontfelh6 foldmunkak szamitasa

99,99%-0s pontossag

A nagy pontossagu LiDAR szkennelés és
az intelligens LandStar alkalmazas kisz{ri
a zajt, és lehetbvé teszi a valds idejl

vagasi/toltési térfogat szamitasokat
kozvetlendl a helyszinen.

Valés idejii foldmunkak

Csak be kell szkennelni, meg
kell adni a hatarokat, és azonnal
megkapja a foldmunkak eredményét
kozvetlendl a helyszinen.

Erintésmentes mérés

Nincs szikség fellleti érintkezésre, a
pontossag, a hatékonysag és a biztonsag
egyetlen munkafolyamatban egyesiil..

» F&bb jellemzék

@ Biztos és kovetkezetes pontossag akadalyok esetén. Ha egyszer pontos, mindig pontos.

@ SFix 2.0: Megbizhat6é 5 cm-es pontossag 20 m-en beltil GNSS-jel nélkili tertleteken.

/@ Valés idejl 3D pontfelhd foldmunkak szamitasa: Pontos, gyors és biztonsagos.

.,L@ Vi-LiDAR: Készitsen fényképet, rogzitse a felmérend6 pontokat, nem kell célozni vagy mozdulatlanul allni.

@ All-in-One zaszl6shajé GNSS vevd minden hagyomanyos funkciéval.
o

» Vi-LiDAR Erintésmentes felmérés

Batch Point Capture, bucsut inthet a

kézremegésnek 8 MP teleobjektiv kamera @ 15 m

A Vi-LiDAR egy fotét készit, és azonnal tdbb 3D-koordinatat von 15 méteres tavolsagbdl 5 cm-es pontossaggal biztosit tiszta
ki, nincs szikség célzasra, stabil tartasra vagy a mérdpalca képet, igy komplex kornyezetekben és nehezen elérhet6
beallitasara. Kiklszoboli a kézremegést, csokkenti az emberi  terlleteken is hatékony adatgy(jtést tesz lehetévé.

hibak szamat, és biztonsagos tavolsagbdl gyorsabb,

megbizhatébb eredményeket biztosit.

» ALL-IN-ONE Zaszloshajé GNSS vevo

[ Radio Base-rover X NTRIP X PPPJ
i All-in-One Zaszl6shajo

A ¥ o
ST ) 3 + ] Minden hagyomanyos RTK funkcié és Uj generacios szolgaltatas
A egy kompakt eszkézben, LandStar kompatibilis, NTRIP, UHF és
B Py a A 2 PPP tamogatassal, sokoldalu helyszinekhez.

+50% Hatékonysag

A CAD+AR vizualis felméréshez hasznalt kettés kamerak
akar 50%-kal is felgyorsithatjak a munkafolyamatokat.

» Felhasznalas

GNSS-jeleket akadalyozo teriiletek GNSS jel nélkili tertiletek Foldmunka-szamitas Erintésmentes felmérés





