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NAGY TELJESITMENYU
LEZERES & KAMERAS
GNSS ESZKOZ

Az i85 Laser IMU GNSS egy kompakt, 800 grammos vevd, amelyet igényes terepi munkara terveztek. Az 1408 csatornas
GNSS-chippel és a CHCNAYV iStar2.0 motorjaval felszerelve még kihivast jelentd koérilmények kozott is egyenletes RTK-
teljesitményt nyujt. A fejlett ionoszféra-modellezés fenntartja a FIX poziciét még fokozott naptevékenység idején is.

A beépitett Iézermodul gyors és pontos 3D pontfelvételt tesz lehetévé takart vagy nehezen elérheté terileteken. Az AUTO-
IMU kiklszoboli a kézi kozpontozast, igy azonnali méréseket tesz lehetévé dbéléskompenzacioval. A nagy sebességii SoC

processzorral és a kdvetkezd generacios IMU-val kombinalva az i85 javitja a Iézeres felméréseket.

Az akar 20 6ras akkumulator-tizemid&vel és olyan funkciokkal, mint az AR navigacio és a vizualis felmérés, az i85 minden

tapasztalati szinten a hatékonysagot szolgalja.

VILAGELSO A GNSS
TERULETEN

Megbizhaté precizitas, terepre tervezve.

A CHCNAV tobb konstellacioju, tdbbfrekvencias
GNSS-chipjével és sajat iStar2.0 technologiajaval
felszerelt i85 konzisztens, rendkivil pontos
helymeghatarozast  biztosit még  Osszetett
kdérnyezetben is. Tovabbfejlesztett IMU-val
rendelkezik, amely optimalizalja az
iranypontossagot, igy 5 m-en 2 cm-es, 10 m-en
pedig 3 cm-es pontossagu lézeres méréseket tesz
lehetévé*. A megerGsitett fémvaz és az integralt
,minden az egyben” kialakitas stabil |ézeres
érzékel6-kiigazitast biztosit. A tobb érzékeld
szinkronizaldsa csokkenti a késleltetést és noveli a
szamitasi pontossagot. Az integralt hémérséklet-
érzékel6 a kornyezeti valtozasokra reagalva
modositia a mérési algoritmusokat, mig az
intelligens er@sitésvezériés a megyvilagitasi és
jelviszonyokhoz igazodik, igy biztositva a lézeres
meérési teljesitmény egyenletességét.

*A teljesitményadatok a CHCNAV Lab tesztelésén
alapulnak. A tényleges eredmények eltérhetnek.

OKOS AUTOFOKUSZ

Célozzon és mérjen azonnal.

Az i85 nagy teljesitményl beagyazott processzora
valés ideji  képfeldolgozast végez, amely
rendkivul alacsony késleltetéssel biztositja a tiszta
képet. Automatikusan bedllita a fokuszt és a
zoomot a felhasznaldi viselkedés alapjan, és rovid
célzasi id6 utan a készilék kézi bevitel nélkul
segiti a pontadatok rogzitését. Az intelligens
autofokusz funkcié egyszerlsiti a mikodést és
minimalizéla a kezelést, igy nagyobb
termelékenységet tesz lehetéve.

CHCNAV - i85

RAGYOGO ZOLD LEZER

Minden feliileten optimalis lathat6sag.

Az i85 ipari minéségl zold lézerrel van felszerelve, amely
a felliletek széles skalajan biztositja a jo lathatésagot. Az
akar 50 000 lux fényerésséggel szemben is ellenallo, ami
a kozvetlen déli napfényhez hasonlithatd, a lézer jol
lathaté marad, igy fényes kdltéri korlilmények kozott is
pontos célzast tesz lehetéve.

CLEAR LONG-RANGE SHOTS

Nincs tobb homalyos célpont.

Az i85 az iparag els6 valodi 8 megapixeles nagyfelbontasu
kamerajaval pontos vizudlis célzast biztosit nagy
tavolsagokra. A beépitett kamera ugy mikodik, mint egy
nagy felbontasu tavcs®, amely a tavoli célpontokat még
nagyitaskor is élesen és tisztan latia. A felhasznalok
magabiztosan célozhatnak és rogzithetik a megcélzott
pontokat anélkil, hogy a vizualis torzitas vagy az
elmosaédott képek zavaréan hatnanak.

LEZERES MERES MEGNOVELT
HATOTAVOLSAGGAL

Az adatgydijtés hatékonysaganak tobb mint 50%-os
novelése.

Az i85 egy hibrid GNSS és lézeres tavolsagmérési
megoldas révén athidalla a GNSS jelkorlatozasokat
akadalyozott kornyezetben, példaul siri lombok alatt vagy
magas épitmények kozelében. A beépitett nagy
pontossagu lézer pontos adatgydijtést tesz lehetévé olyan
tertleteken is, amelyekhez fizikailag nehéz vagy nem
biztonsagos a hozzaférés. Az adatgyijtés hatékonysaga
tobb mint 50%-kal javul, igy a gydijtési id6 percekrdl
masodpercekre csokken. Akar folyokon ativeld, akadalyok
mogotti vagy veszélyes zonak kozelében végzett
felmérésekrél van szo, a foldmérék kdzvetlen kockazatnak
vald kitettség nélkl, tavolrdl gyijthetnek adatokat. Az i85
biztonsagos, hatékony és pontos mérést tesz lehetévé
még a legnehezebb terepi kortilmények kozott is.
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LEZERES RTK
GNSS VEVO

LEZERES
FELMERES

Korabban elérhetetlen pontok
pontos mérése.
koordinatak rogzitéséhez.
Fényes zo6ld Iézer automatikus
fékusszal a jobb célzas
érdekében.

KIEMELTKEDO GNSS
TELJESITMENY

CHCNAV iStar2.0 hybrid
GNSS motor
1408 csatorna és integralt SoC
processzor 96%-0s javitasi
megbizhatésag 20%-kal jobb
adatmindséggel.

VIZUALIS NAVIGACIO
ES KITUZES
GNSS, IMU és vizualis érzékeldk
fuzidja 1,5 GHz-es processzorral
Adaptiv Wi-Fi (5,8 GHz) VPT™
(Virtual Pole Tip) technolégia.

AUTO-IMU

200 Hz AUTO-IMU kézi
inicializalas nélkil Automatikus
polusddlés-kompenzacié. 3 cm-es
pontossag 60°-0s
délésszogtartomanyban, ami 30%-
kal csokkenti a terepi id6t.

CHCNAV - i85



SPECIFIKACIOK

GNSS Teljesitmény

Csatornak
GPS
GLONASS
Galileo
BeiDou

QZSSs

NavIC/ IRNSS
SBAS

1408 csatorna, iStar2.0
L1C/A, L2C, L2P(Y), L5

L1, L2, L3*

E1, E5a, E5b, E6*

B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b*
L1C/A, L1C, L2C, L5

L5

L1, L5*

GNSS Pontossag ?

Real time kinematic (RTK)

Post-processing
kinematic (PPK)

PPP
High-precision static

Static and rapid static

Code differential

Autonomous
Vizualis kittizés®

Lézeres felmérs

Positioning rate )

Elsd fix ©

IMU frissitési id6
Max délés

RTK tilt-compensated

H: 8 mm + 1 ppm RMS

V: 15 mm + 1 ppm RMS
Initialization time: <10 s
Initialization reliability: >99.9%

H: 3 mm + 1 ppm RMS
V: 5 mm + 1 ppm RMS

Support B2b-PPP, E6B-HAS
H: 10 cm | V: 20 cm

H: 2.5 mm + 0.1 ppm RMS
V: 3.5 mm + 0.4 ppm RMS

:2.5mm + 0.5 ppm RMS
:5mm + 0.5 ppm RMS

:04mRMS|V:0.8mRMS
:1.5mRMS |V :2.5mRMS

:8 mm+ 1 ppm RMS
: 15 mm + 1 ppm RMS

2 cm within range 5 m
3 cm within range 10m

1 Hz, 5Hz and 10 Hz

Cold start: <45 s
Hot start: <10 s
Signal re-acquisition: <1 s

200 Hz, AUTO-IMU
0-60°
Vizszintes polusdélés

<I T T <I

bizonytalansag, altalaban kevesebb,

Hardware
A ®133 mm x 85 mm (P 5.24 in x
Meéret (SzxHxM) 3.35in)
Suly 800 g (1.76 Ib)
El6lap 4 LED, 2 fizikai gomb

Kalibralasmentes IMU a
polusddlés kompenzalasahoz.
Méagneses zavarasokkal szemben

Lézer Class 3R, z6ld ©

Délés érzékeld

Szenzor Kettés kamera, globalis zar, 2 MP és 8
MP.
Latémez6 91°
Video frame rate 30fps @
LandStar szoftver, tamogatja a
Jellemzék vizualis navigaciot, CAD AR vizualis

kitlizést, |ézeres felmérést.
Kommunikacio

Vezetékmentes kapcsolat NFC
802.11 b/g/n/ac, 5.8 GHz & 2.4

N
.
N

Wi-Fi GHz, access point mode

Bluetooth® v 4.2, visszafelé kompatibils
1 x USB Type-C port (klilsé

Csatlakozok tapellatas, adatletoltés, firmware

frissités) 1 x UHF antenna port (SMA

Standard Intemal Tx/Rx: 410 - 470 MHz

Transmit Power: 0.5 W, 1 W

Protocol: CHC, Transparent, TT450,
Beépitett UHF radio Satel

Link rate: 9600 bps to 19200 bps

Range: Typical 3 km, up to 8 km with

optimal conditions

RTCM 2.x, RTCM 3.x, CMR input /
output

HCN, RINEX 2.11, 3.02

NMEA 0183 output

NTRIP Client, NTRIP Caster

Adat formatumok

mint 8 mm + 0,7 mm/°® délés 30°-ig

Koérnyezet
Muikodési: -40°C to +65°C
(-40°F to +149°F)
Téarolasi: -40°C to +85°C
(-40°F to +185°F)
100% non-condensation
IP68® (according to IEC 60529)
Survive a 2-meter pole-drop

Compliant with ISO 9022-36-08 and
MIL-STD-810H

Megakadalyozza a vizg6z bejutasat
zord kornyezeti feltételek mellett.

Hémérséklet

Partartalom
Behatolas védelem
Esés elleni védelem
Vibracio

Vizallo és lélegzd
membran

Altalaban 2.0 W
Teljes feltoltés 4.8 ora

UHF RTK Rover kamera nélkdil: akar
20 6ra Lézeres felmérés: akar 15 6ra
Vizualis kit(izés: akar 15 éra

UHF RTK bazis: akar 12 éra
5V/2A

WWW.CHCNAV.COM |

CHC Navigation Europe
Office Campus, Building A,
Gubacsi ut 6, 1097
Budapest, HUNGARY

+36 20 421 6430
Europe_office@chcnav.com

Energia fogyasztas
Gyorstoltés

Bels6é akkumulatorral vald
miikodési ids

Kulsé aramforras

CHC Navigation Headquarter

Shanghai Huace Navigation Technology Ltd.
577 Songying Road, Qingpu,

201703 Shanghai, China

+86 21 54260273

Hattértar

8 GB nagysebességi

A torvények és rendeletek betartasa

IEC 62133-2:2017+A1, IEC 62368-
1:2014, UN Manual Section 38.3,
1C:32467-A2045, IEC60825-1-2007

Nemzetkozi szabvanyok

“ CEFE A

(1) Compliant, but subject to availability of BDS ICD, GLONASS, Galileo, QZSS and IRNSS commercial
service definition. GLONASS L3, Galileo E6, Galileo E6 High Accuracy Service (HAS), BDS B2b and
SBAS L5 will be provided through future firmware upgrade.

(2) Accuracy and reliability are determined under open sky, free of multipaths, optimal GNSS geometry
and atmospheric condition. Performances assume minimum of 5 satellites, follow up of recommended
general GPS practices. PPP accuracy is subject to the region, environment, and convergence time. High-
precision static requires a minimum of 24 hours of long-term observation and precise ephemeris.

(3) CHCNAV's VPT™ (Virtual Pole Tip) technology ensures precise alignment of the virtual pole tip
with the red point representing the staking out location in the LandStar software within acceptable error
margins.

(4) Compliant and 10 Hz to be provided through future firmware upgrade.

(5) Typical observed values.

(6) Splash, water, and dust resistant and were tested under controlled laboratory conditions with a rating
of IP68 under IEC standard 60529.

(7) Rechargeable and built-in 7.2 V / 4900 mAh lithium battery. Battery life is subject to operating
temperature.

(8) Avoid Direct Eye Contact with Beam

(9) Adaptive frame rate, actual frame rate is affected by wireless connection environment.

©2025 Shanghai Huace Navigation Technology Ltd. All rights reserved. The CHCNAV and CHCNAV logo
are trademarks of Shanghai Huace Navigation Technology Limited. All other trademarks are the property
of their respective owners. Revision July 2025.
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