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EXTREM GNSS TELJESITMENY
VIZUALIS KEPESSEGGEL

Az i89 Visual IMU GNSS egy kompakt foldmérd eszkdz, amely 1408 csatornas GNSS-modullal van felszerelve, amely még
kihivast jelenté kornyezetben is noveli az RTK elérhetéségét. A CHCNAV iStar2.0 szoftvere fejlett ionoszféra-modellezé
algoritmusokat tartalmaz, amelyek nagy integritasi RTK rogzitési aranyt érnek el, ami kulondsen kritikus az intenziv
naptevékenységgel bird régiokban. Az AUTO-IMU technoldgia bevezetése kikliszoboli a kézi inicializalas szikségességét, és
egyszerUsiti a terepi felhasznalast a hatékonysag novelése érdekében. Emellett az i89 lenyligd6z6, 16,5 oras akkumulator-
Uzemid6vel és kdnnyl, 750 g-os kialakitassal rendelkezik, ami optimalis termelékenységet biztosit a kilénbdzé napi felmérési
feladatok soran. A GNSS-képességek mellett az i89 vizualis mérési képességekkel is rendelkezik, amelyek pontos 3D koordinatak
kinyerését teszik lehetévé valds videdkbdl, leegyszerisitve a méréseket olyan helyeken, akadalyba Gtkdznek a jelek, korlatozott a
hozzaférhetéség vagy biztonsagi problémak meriinek fel. A panoramafelvételi méd és az integralt IMU kombinacioja jelentésen
javitja a fotogrammetriai felmérések pontossagat és hatékonysagat. Ezenkivil az integralt AR vizualis navigacios és megfigyelési

funkcidk felére csdkkenthetik a kezel6 munkaterhelését, fliggetlenil a terepen szerzett tapasztalattol

iSTAR2.0 ES IONOSZFERA
CSOKKENTES

Novelje a fix poziciok szamat akar 96%-ra napaktiv
régidkban.

Az i89 GNSS paratlan teljesitményt nyujt 1408
csatorngjaval és integralt SoC-javal a teljes
konstellaciokovetéshez. A robusztus algoritmusok 15%-
kal novelik a fix pozicioé aranyt még zord kornyezetben is.
CHCNAV iStar2.0 és ionoszférikus interferencia-elharité
technoldgia kiemelkedd, 96%-0s megbizhaté fix pozicid
aranyt biztosit, amely idedlis a magas ionoszféra-
aktivitasu, alacsony szélességl régidkban. A keskeny
savu tobbutas Utvonal-csokkentd technolégia 20%-kal
javitia az adatmin6séget, biztositva a pontos RTK-
méréseket, a hibrid GNSS-motor pedig paratlan
pontossagot és megbizhatésagot biztosit.

AR VIZUALIS NAVIGACIO ES
MEGFIGYELES

50%-os idémegtakaritas kevésbé gyakorlott
felhasznaléknak.

Az i89 AR vizudlis navigacidja és a Kkitlizési modja
leegyszerlsiti a terepi miveleteket, és még a
legtapasztalatlanabb kezel6k szamara is akar 50%-os
idémegtakaritast jelent. A technoldgiak szoros integralasaval
az 89 GNSS, IMU és vizudlis rendszere 10-szer
megbizhatdbb, mint a hagyomanyos giroszkop alapi GNSS.
Az 1,5 GHz-es processzor zokkendmentes kétkameras
mikodeést tesz lehetévé, az 5,8 GHz-es adaptiv Wi-Fi pedig
gyors AR-adatatvitelt biztosit. A Virtual Pole Tip™ (VPT™)
technoldgia lehetdve teszi a pontok valos ideji megjelenitését
a CAD allomanyokban. A sokoldali AR Stakeout
alkalmazasok széles skalajat tamogatja, beleértve a linearis,
CAD-alapu, hatarokat rogzité és egyéb alkalmazasokat.

16.5 ORAS UZEMIDO ES IP68
KIALAKITAS

Megnovelt iizemidé, hatékonysag és ellenallésag

Az i89 nagy energiasiriségii akkumulatora akar 16,5 o6ras
Uzemid6t biztosit. A mindossze 3 ora alatt telies
akkumulatortoltést biztosité 18 W-os intelligens gyorstoltés
néveli a mikodési hatékonysagot és tovabb ndveli az
akkumulator élettartamat. A kompakt, 750 g-os kialakitasnak
készonhetéen a GNSS, az IMU és a két kamera
zokkenémentesen illeszkedik egy zsebméretli vevéegységbe
az optimalis kameraintegracio révén, csokkentve a térfogatot
és a magassagot. IP68 mindsitésii és kibir egy 2m magas
eséstis.
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KIVALO VIZUALIS FELMERES A
VR-NAK KOSZONHETOEN

Mérj meg eddig elérhetetlen pontokat nagy
precizitassal

Az i89 a latas erejét hozza a GNSS-felmérésbe, lehetévé
téve olyan pontok pontos mérését, ahol a jelek
akadalyozva vannak, vagy a hozzaférés nehéz vagy nem
biztonsagos. A prémium kategoridas kamerak valds
videokbol nyerik ki a felmérési minéségli 3D
koordinatakat, hatékonysagot és megbizhatésagot
kinalva. A 85%-os atfedéssel rendelkezé dinamikus
panoramafelvételi moéd 60%-kal néveli a hatékonysagot a
kivételes pontossag érdekében. A nagy pontossagu IMU-
adatok integralasa a video fotogrammetriai algoritmusba
jelentésen javitja a pontmérési teljesitményt.

AUTO-IMU TECHNOLOGIA

Hatékonysag és precizitas minden mérésben

Az i89 beépitett, interferenciamentes 200 Hz-es Auto-
IMU-ja kiklisz6boli a kézi inicializalas szikségességét, és
megbizhaté méréseket biztosit. Az automatikus
polusdélés-kompenzacié 3 cm-en bellli pontossagot
garantal 60 fokos dé&léstartomanyban, akar 30%-os
idémegtakaritast biztosit a pontossag fenntartasa mellett.

HATEKONY 3D MODELLEZES

Zokkenémentes 3D modellezés kiilonb6z6
feladatokhoz

Az i89 video fotogrammetriai algoritmusai lehetévé teszik
az épuletek és homlokzatok 3D-s modellezését.
Hatékonyan lehetévé teszi a dron és a GNSS RTK
teruleteken, lekizdve a dronra szerelt kamerak tipikus
torzulasait. Ezenkivil az i89 kompatibilitasa az iparagi
szabvanyos 3D modellezé szoftverekkel rugalmassagot
és kényelmet biztosit a felhasznalok szamara.



1. EXTREM GNSS TELESITMENY

CHCNAV iStar2.0,
Hybrid GNSS Engine,
1408-csatorna és integralt SoC,
96%-0s megbizhatdsagu fix pozicid, 20%-kal

jobb adatmindség..

3. VIZUALIS MERES . AUTO-IMU

2. VIZUALIS NAVIGACIO ES KITUZES

Mély 6sszeolvadasa a GNSS, IMU és vizualis
egységeknek,
Fejlett 1.5 GHz-es CPU,
Fejlett 5.8 GHz-es Wi-Fi,
Egyedulallé VPT (Virtual Pole Tip) technoldgia.

Eddig elérhetetlen pontok preciz mérése,
Prémium kamera a felmérési-szintli 3D koordinatakhoz,
A dinamikus panorama felvétel 60%-kal ndveli a
hatékonysagot,

A sikeres pont felvételek szama 15%-kal nétt.

5. HATEKONY ES ELLENALLO 6. 3D MODDELLEZES

A 200 Hz-es AUTO-IMU kiklszoboli a kézi
inicializalast,
Automatikus rud délés kompenzacio,
3 cm-es pontossag 60°-os délés mellett,

Akar 30%-os idémegtakaritas

Nagy-energia strliségl akkumulator a 16.5 éras izemid6hoz,

18W gyorstoltés, 3 oras toltési idével,
IP68 mindsitésd, tuléli a 2 m-es esést a rudrol,
Integralt GNSS, IMU, dupla kamera kompakt 750 grammos

méretben.

Video fotogrammetria algoritmus,
Csak i89 adatok sziikségesek az egyedi és homlokzati épliletek
modellezéséhez,
UAV +i89 RTK adatok a torzitdsmentes, nagy terlletl modellezéshez,

Kompatibilis az iparagi szabvanyos 3D modellezé szoftverekkel.

CHCNAV - i89



SPECIFIKACIO

Csatornak 1408 csatorna, iStar2.0

GPS L1C, A, L2C, L2P(Y), L5
GLONASS L1, L2, L3

Galileo E1, E5a, E5b, E6*

BeiDou B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b
QZSS L1C/A, L1C, L2C, L5, L6*
NavIC/ IRNSS L5*

PPP B2b-PPP

SBAS EGNOS (L1, L5)

GNSS Pontossag ?

Real time kinematic (RTK) H: 8 mm + 1 ppm RMS
V: 15 mm + 1 ppm RMS
Initialization time: <10 s
Initialization reliability: >99.9%

Post-processing
kinematic (PPK)

PPP
Nagy pontossagu statikus

Statikus és gyors statikus

Code differential
Onallo
Vizualis kittizés ©

Vizualis felmérés
Pozicionalasi sebesség
Elsé fix id8 ©

IMU frissitési rata
Délési szog
RTK déléskompenzalt

H: 3 mm + 1 ppm RMS
V: 5 mm + 1 ppm RMS

H: 10 cm | V: 20 cm

H: 2.5 mm + 0.1 ppm RMS
V: 3.5 mm + 0.4 ppm RMS

H: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS

V: 5 mm + 0.5 ppm RMS

H: 0.4 m RMS | V: 0.8 m RMS
H:1.5m RMS | V: 2.5 m RMS

H: 8 mm + 1 ppm RMS
V: 15 mm + 1 ppm RMS

Typical 2~4 cm, range 2~15 m
1Hz, 5Hz and 10 Hz

Cold start: <45 s, Hot start: <10°s
Signal re-acquisition: <1's

200 Hz, AUTO-IMU

0-60°

Tovabbi vizszintes pdlusddlés
bizonytalansaga altalaban
kevesebb, mint 8 mm + 0,7 mm/°®

Kornyezet

Hémérséklet

Pératartalom
Behatolasvédelem
Leesés védelem
Vibracio

Vizallo és légateresztd
membran

Uzemi: -40°C to +65°C
(-40°F to +149°F)
Tarolasi: -40°C to +85°C
(-40°F to +185°F)

100% kondenzaciémentes
IP68® (IEC 60529)

Tuléli a 2 méteres esést

Kompatibilis ISO 9022-36-08 and
MIL-STD-810G- 514.6-Cat.24.

A viz bejutasanak megakadalyozasa
zord kornyezetben

Energiafelhasznalas

Gyorstoltés

Uzemidé belsé

akkumulatorral @

CHC Navigation Headquarter

Shanghai Huace Navigation Technology Ltd.

577 Songying Road, Qingpu,
201703 Shanghai, China
+86 21 54260273

WWW.CHCNAV.COM |

Tipikus 2.2 W

18 W QC. Teljes toltés 3 o6ra

UHF/ 4G RTK Rover kamera
nélkil: 16.5 h

Vizualis Mérés/Vizualis Kitlizés:
9.5h

UHF RTK Bazis: 10 h Statikus:
akar 22 h

CHC Navigation Europe
Infopark Building, Sétany 1,
1117 Budapest, Hungary
+36 20 421 6430
Europe_office@chcnav.com

5V/2A
Hardware

Kuls6 tapellatas

Méret (D x H) @ 133 x 87 mm (P 5.24 x 3.43 in)
Saly 750 g (1.65 Ib)
Elsé panel 4 LED

2 fizikai gomb

Kalibraciémentes IMU a
pélusdélés kompenzacidjahoz.
Immunis a magneses zavarokra.

Délésérzékeld

Szenzorok/pixel Kettds kamera, globalis shutter,

2 MP és 5 MP
Latoszog 75°
Video frame rate 25 fps

Képcsoport rogzitése Maodszer: videofotogrammetria.
Sebesség: jellemzéen 2 Hz, Max. 25
Hz. Max. rogzitési id6: 60 s, kb. 60
MB méreti képcsoporttal.
Tamogatja a vizualis navigaciot, a
vizualis medfigyelést, a vizualis
felmérést, a 3D modellezést (8)®

Kommunikacio

Jellemzok

Vezeték nélkili kapcsolat NFC az érintéses parositasahoz
Wi-Fi 802.11 ac

access point mode
Bluetooth® v 4.2, visszafelé kompatibilis
Portok

1 x USB Type-C port (kiilsé tapellatas,
adatletoltés, firmware frissités)

1 x UHF-antennacsatlakoz6 (TNC
csatlakozd)

Szabvany bels6é Tx/Rx:

410 - 470 MHz

Adoteljesitmény: 0.5 W, 1 W
Protocol: CHC, Transparent,
TT450, Satel

Link rate: 9 600 bps to 19 200 bps
Range: Typical 3 km, up to

8 km optimalis kértilmények kézott
RTCM 2.x, RTCM 3.x,

CMR input / output

HCN, HRC, RINEX 2.11, 3.02
NMEA 0183 output

NTRIP Client, NTRIP Caster

8 GB gyors memaria
Megfelel6ségi nyilatkozatok

NGS Antenna Calibration, IEC
62133-2:2017+A1, IEC 62368-
1:2014, UN Manual Section 38.3

Beépitett UHF radio

Adatformatumok

Tarhely

Nemzetkozi szabvanyok

< CeEFC

*All specifications are subject to change without notice.

(1) Compliant, but subject to availability of BDS ICD, GLONASS, Galileo, QZSS and IRNSS commercial service
definition. GLONASS L3, Galileo E6, QZSS L6 and IRNSS L5 will be provided through future firmware upgrade.

(2) Accuracy and reliability are determined under open sky, free of multipaths, optimal GNSS geometry and
atmospheric condition. Performances assume minimum of 5 satellites, follow up of recommended general GPS
practices.

(3) CHCNAV's VPT™ (Virtual Pole Tip) technology ensures precise alignment of the virtual pole tip with the red
point representing the staking out location in the LandStar™ software within acceptable error margins.

(4) Compliant and 10 Hz to be provided through future firmware upgrade.

(5) Typical observed values.

(6) Splash, water, and dust resistant and were tested under controlled laboratory conditions with a rating of IP68
under IEC standard 60529.

(7) Rechargeable and built-in 7.2 V / 4900 mAh lithium battery. Battery life is subject to operating temperature.

(8) 3D Modeling feature can be activated through function code.

©2023 Shanghai Huace Navigation Technology Ltd. All rights reserved. The CHCNAV and CHCNAV logo are
trademarks of Shanghai Huace Navigation Technology Limited. All other trademarks are the property of their
respective owners. Revision September 2023.
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